Durch den Einsatz des vollautomatischen Befestigungsroboters in Kombination mit einem digitalen Bauplan werden Baustellenabläufe nahezu vollständig automatisiert. Dadurch entstehen große Produktivitätssteigerungen. Durch ein präzises Bohren und Setzen an der im Bauplan vorgesehenen Stelle werden Nacharbeiten und Verzögerungen vermieden. Dies wird durch eine vollständige Simulation der Bohr- und Setzprozesse des Roboters, bevor mit den ausführenden Tätigkeiten begonnen wird, noch weiter optimiert. Budgetüberschreitung und Verzug im Projekt werden somit reduziert oder gänzlich vermieden.

Michael Golser: „Ziel des Design-Projektes war es, ein ergonomisches Design zu entwickeln, welches die Markenwerte von fischer kommuniziert und dabei die Alleinstellung und Innovationskraft des Produktes unterstreicht.“
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